
Повторение основных законов механики

Механическая

работа, 

мощность, 

импульс

Закон 

всемирного 

тяготения, 

сила 

Архимеда



Законы Ньютона



𝑖=1

𝑛

𝐹𝑖 = 0; Ԧ𝜗 = 𝑐𝑜𝑛𝑠𝑡; Ԧ𝑎 = 0

Ԧ𝑎 =
Ԧ𝐹

𝑚
𝐹1 = −𝐹2

Ԧ𝐹 сила взаимодействия, равнодействующая сил

𝑚 масса тела

𝐹1, 𝐹2 силы взаимодействия двух тел

На главную (плакат)



Закон всемирного тяготения, сила Архимеда

𝐹 = 𝐺
𝑚1𝑚2

𝑟2
;  𝐹𝐴 = 𝜌ж𝑔𝑉погр

𝐹, 𝐹𝐴 сила притяжения, сила Архимеда

𝐺
гравитационная постоянная

𝑟
расстояние

𝜌ж плотность жидкости

𝑉погр объем погруженной части тела

На главную (плакат)



Ускорение, перемещение

Ԧ𝑎 =
𝜗−𝜗0

∆𝑡
 ; ∆ Ԧ𝑟 = 𝜗0𝑡 +

𝑎𝑡2

2

𝜗0
начальная скорость

Ԧ𝜗
скорость тела в момент времени 

∆𝑡
промежуток времени

Ԧ𝑎
ускорение тела

∆ Ԧ𝑟
перемещение тела

На главную (плакат)



На главную (плакат)

Кинетическая, потенциальная энергия

𝐸𝑘 =
𝑚𝜗2

2
; 𝐸п = 𝑚𝑔ℎ; 𝐸п =

𝑘(∆𝑙)2

2
;

𝐸𝑘 + 𝐸𝛱 = 𝐸полн = 𝑐𝑜𝑛𝑠𝑡

𝐸𝑘 кинетическая энергия

𝐸п потенциальная энергия

ℎ
высота тела поднятого над Землей

𝑘
коэффициент жесткости

∆𝑙
линейная деформация



На главную (плакат)

Механическая работа, мощность, импульс

𝐴 = 𝐹∆𝑐𝑜𝑠𝛼 ; 𝑃 =
𝐴

∆𝑟
;  𝑃 = 𝐹𝜗𝑐𝑜𝑠𝛼

Ԧ𝑝 = 𝑚𝜗; 𝑝сист = 𝑐𝑜𝑛𝑠𝑡  

𝐴 работа

𝐹 постоянная сила

∆𝑟 модуль перемещения

𝑃 мощность (средняя)

Ԧ𝑝 импульс



На главную (плакат)

Угловая скорость, 

центростремительное ускорение

𝜔 =
2𝜋

𝑇
= 2𝜋 ;  𝜔 =

𝜗

𝑅
 ; 𝑎 =

𝜗2

𝑅
 

𝑎 = 𝜔2 ∙ 𝑅

𝜔
угловая скорость тела

𝑇
период вращения

 частота вращения

𝑅
радиус окружности
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